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Mise en place facile sur moteur ONE

L

Placer le récepteur sur dessus de
la téte moteur

9

Voila le branchement du récepteur est terminé !!

La suite se passe sur I'application Meroos a télécharger
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FLASH 24V GND PE P STOP -
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Relier les 2 fils pour le contact aux
bornes GND et PB

\‘) (aucune polarité)

Régler la durée du déclenchement
sur 0.5 sec dans I'application, dans
réglages de I'appareil

Utiliser les pergages dans le
chassis gris du moteur pour un
passage du fil plus propre vers la
carte électronique du moteur

Placer I'aimant sur le haut du
panneau

\‘) Placer le capteur filaire

sur la traverse haute
proche de I'aimant

(A distance max 2 cm)
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Utiliser des supports adhésifs avec
collier pour placer votre cable le
long du rail



